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Operaciones completamente basadas en trayectorias 4D
]

Trayectorias de vuelo eficientes

(d Con la optimizaciéon de los perfiles de descenso (OPDs) vy la
provision de corredores verticales para las llegadas y salidas de las
aeronaves se lograra el uso mas eficiente del espacio aéreo;

d La aplicacion de enlace de datos tierra-aire apoyara las
trayectorias iniciales en 4D mejorando la sincronizacion en los
puntos de integracion y el control del flujo de trafico de llegadas;

d  Requisitos de rendimiento de la tecnologia para detectar y evitar
(anti-colision).
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Operaciones completamente basadas en trayectorias 4D

* Las operaciones basadas en la trayectoria emplean una trayectoria
precisa, en cuatro dimensiones, que se comparte entre todos los
usuarios del sistema de la aviacion como elemento central del

sistema.

Esto ofrece informacion coherente y actualizada a escala del
sistema, que se integra en las herramientas de apoyo a las
decisiones a fin de facilitar la toma de decisiones para la ATM

mundial.
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Trayectorias 2D
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Trayectorias 4D
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Operaciones en trayectorias 4D — Vuelos mas eficientes
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Trayectorias 4D - Initial 4D
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Trayectorias Full 4D
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Inicial 4D x Trayectorias Full 4D
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Trayectorias Full 4D
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2 Superposicion de Trayectorias 4D
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Trayectorias 4D

Sistemas ATC automatizados
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